
Б1.В.ДВ.03.01 Теория принятия решений
Объем дисциплины (модуля) 3 ЗЕТ (108 час)

ЦЕЛЬ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

Цель освоения дисциплины - научить обучающихся на основе системного подхода с применением современного

математического аппарата и информационных технологий принимать решения.

В соответствии с поставленной целью выделяются следующие задачи изучения курса: ознакомить обучающихся с

принципами анализа транспортной системы, как объекта управления, методикой принятия решений по ускорению

транспортного процесса, методикой принятия регулировочных решений в особых условиях; сформировать умение

проводить анализ транспортной системы, как объекта управления,  принять решение по ускорению транспортного

процесса, принять регулировочные решения в особых условиях; сформировать владение методами анализа транспортных

систем, методами принятия решений по оптимизации транспортного процесса, методами принятия решений на основе

экспериментов на имитационных моделях, методами разработки регулировочных решений особых и нестандартных

условиях.

ФОРМИРУЕМЫЕ КОМПЕТЕНЦИИ

ПК-4: Способен к проектированию железнодорожных линий, станций и узлов, используя цифровые технологии

ПК-4.2: Владеет методами технико-экономического обоснования при принятии решения о развитии транспортных

объектов, их проектирования, включая применение цифровых технологий

ПК-5: Способен к  обработке больших объемов профессиональной информации, построению информационных

систем,  анализу операционной  деятельности,  к поиску оптимальных технологических решений с использованием

цифровых интеллектуальных технологий

ПК-5.2: Способен к поиску оптимальных технологических решений в области транспортного обслуживания с

использованием цифровых технологий

В результате освоения дисциплины обучающийся должен

СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

Раздел 1. Основы системного подхода в теории принятия решений

Раздел 2. Методы принятия решений


