
Б1.В.17 Оптимизация структуры и технологии работы

транспортных систем
Объем дисциплины (модуля) 2 ЗЕТ (72 час)

ЦЕЛЬ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

Цель дисциплины: ознакомить с основами формирования управляющих подсистем на транспорте на базе задач линейного

программирования; прикладными пакетами решения задач линейного программирования транспортного типа на ПЭВМ.

Задачи дисциплины: ознакомить обучающихся с различными постановками транспортных задач линейного

программирования; сформировать знания и умения применять задачи транспортного типа для решения конкретных задач

на транспорте

ФОРМИРУЕМЫЕ КОМПЕТЕНЦИИ

ПК-5: Способен к  обработке больших объемов профессиональной информации, построению информационных

систем,  анализу операционной  деятельности,  к поиску оптимальных технологических решений с использованием

цифровых интеллектуальных технологий

ПК-5.2: Способен к поиску оптимальных технологических решений в области транспортного обслуживания с

использованием цифровых технологий

ПК-5.1: Знает методы обработки больших объемов профессиональной информации, методы анализа операционной

деятельности, принципы построения автоматизированных информационно-управляющих систем и

интеллектуальных технологий в логистике

В результате освоения дисциплины обучающийся должен

СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

Раздел 1. Оптимизация транспортных систем

Раздел 2. Моделирование транспортных систем


