
Б1.В.ДВ.05.01 Теория принятия решений
Объем дисциплины (модуля) 4 ЗЕТ (144 час)

ЦЕЛЬ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

Цель дисциплины: научить обучающихся принимать решения на основе системного подхода с применением современного

математического аппарата и информационных технологий.

Задачи дисциплины: ознакомить студентов с принципами анализа транспортной системы, как объекта управления,

методикой принятия решений по ускорению транспортного процесса, методикой принятия регулировочных решений в

особых условиях; сформировать умение проводить анализ транспортной системы, как объекта управления,  принимать

решения по ускорению транспортного процесса, принимать регулировочные решения в особых условиях; сформировать

владение методами анализа транспортных систем, методами принятия решений по оптимизации транспортного процесса, в

том числе на основе экспериментов на имитационных моделях, методами разработки регулировочных решений особых и

нестандартных условиях.

ФОРМИРУЕМЫЕ КОМПЕТЕНЦИИ

ОПК-3: способностью применять систему фундаментальных знаний (математических, естественнонаучных,

инженерных и экономических) для идентификации, формулирования и решения технических и технологических

проблем в области технологии, организации, планирования и управления технической и коммерческой

эксплуатацией транспортных систем

ПК-9: способностью определять параметры оптимизации логистических транспортных цепей и звеньев с учетом

критериев оптимальности

В результате освоения дисциплины обучающийся должен

СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

Раздел 1. Основы системного подхода в теории принятия решений

Раздел 2. Методы принятия решений


